NOM:						
UNITÉ 5 – ROBOTIQUE ET IA - ÉVALUATION DE COMPÉTENCES 
Avec le logiciel Spike, propose un programme en langage codé pour faire réaliser à un robot roulant le parcours suivant. Tu soumettras le fichier sur Managebac. 

Les commandes du robot : Moteurs de déplacement sur A et B, Capteur de distance sur C, Capteur de couleur sur D

Le parcours :
1.2 rotation 
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“POUVEZ-VOUS M’OUVRIR LA PORTE? »

DÉFI 2 : grâce au CAPTEUR DE DISTANCE, s’arrêter à 5cm de la porte + lui faire dire cette phrase en s’enregistrant 
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PORTE    
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DÉFI 3 : Grâce au CAPTEUR DE COULEUR, s’arrêter au bord du trou + afficher un visage triste sur la MATRICE LUMINEUSE

DÉFI 1 : sur la MATRICE LUMINEUSE, écrire C’EST PARTI! + allumer les 2 yeux du capteur de distance

TROU ROUGE
0 cm


1.8 rotations 
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CRITÈRES DE RÉUSSITE
	Je suis capable de …
	ÉM
	VA
	AC
	AP

	4. Réaliser
	Coder les déplacements en ligne droite et en virage du robot
	+ 1 défi complet avec les capteurs et commandes nécessaires (son, lumière, contrôle et/ou événement) 
	+ 2 défis complets   avec les capteurs et commandes nécessaires 
	+ 3 défis complets avec les capteurs nécessaires et les commandes contrôle ET événement
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